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การปิดวงรอบ  
การปิดวงรอบเป็นการย้ายจุดของพิกัดที่วัดมาจากจุดหมุด ให้ถูกต้องมากขึ้น โดยการเดินวงรอบจะกลับมาจุดเดิม

มักจะมีการคลาดเคลื่อน จึงมีการเฉลี่ยความผิดพลาดตามระยะของการวัดแต่ละช่วง สําหรับการจะนําจุดอื่นที่จะมีการ

วัดเที่ยบกับจุดปิดวงรอบควรจะทําที่หลังการปิดวงรอบแล้ว 

คําสั่ง LBound 

 เป็นการสร้าง เส้นพิเศษเพื่อทําการปิดวงรอบ โดยเลือกจากคาํสั่งใน 

คําสั่งนําเข้าจุดสํารวจระนาบ โดยอยู่ที่ปิดวงรอบ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ดูจากรูป 

 

 

 

 

  

ในการทําการสํารวจปิดวงรอบ จะ ความผิดพลาดสะสม ซึง

จะเกิดขึ้นได้ตามปรกตจิะต้องน้อยมากๆ ในระดับ เซนติเมตร  

ในตัวอย่างจะแสดงใหเ้ห็นเด่นโดยให้ผิดพลาดถึง 3.46 เมตร 

โดยโปรแกรมจะคํานวนเฉลี่ยความผิดผลาดโดยใช้ การคํานวนแบบ 

เฉลี่ย (Average) และให้นํ้าหนักจากความยาวของแต่ละช่วง 
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ก่อนเรียกคําสัง่เมนู 

Tools->Draft Setting และเลอืก แทบ Object snap เพื่อให ้OSnap ไปยังจุดที่ใสจุ่ดพิกัดซึง่เป็น block ให้เลือก 

เป็น Insert 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เรียกคําสั่ง 

Lbound 

จะถามจุด และกดจุดไปตามที่แสดง กากบาทที่ละจุด จาก A->B->C->D->E->A’ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

แล้วกด Enter จบที่ A’ 
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กด Enter อีกครั้งจะแสดงหน้าใส่ข้อมูล ให้เลือก

ตามในถาพ ค่า Fix Point 1 ใส่ค่า 0 คือจุดเริ่ม(A) และ Fix 

Point 2 บอกทิศทางจากจุดเริม่ (B) ใส่ตามน้ีทุกครั้ง 

 

 

 

 

 

 

 

 

เม่ือกด  จะแสดงรูป 

 

 

 

 

รูปด้านใน แสดงเป็นวงปิดที่เกดิจากการคํานวณ

ปิดวงรอบ ถ้าต้องการย้ายจุด ก็กดที่ Block แล้วกดที่ปุม

นํ้าเงิน ย้ายไปวางที่จุดของ ปดิวงรอบได ้
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การเก็บข้อมลูวงรอบ ในกรณีมีอปุสรรคหรือต้องการใสจุ่ดระดับเพ่ิม 

 

 จะทําหลังจากที่ทําการปิดวงรอบแล้ว 

จากสถาพพื้นที่ ที่ต้องเก็บพิกัด ได้แก่  

หมุด A, B, C, D, E  

 ที่จุด D มีต้นไม้ บัง การจะเข้าจุด D ได้ต้องมาจาก

ด้านหลังของต้นไม้ วิธีการปิดวงรอบก็จะหาจุดใหม่ด้านนอกที่

จะ ใช้ในการปิดวงรอบ แล้ว วัดระยะเข้ามาหาจุด D จาก

ด้านหลัง ที่จุด D1 จะใส่ค่า เปน็ 2 จังหวะได้แก่ค่า ของ D กอ่น 

โดยไม่ต้องบอกว่าย้ายจุดเช่น ระยะของ D1 ไป D คือ 5.2 เมตร และมุม คือ 17.2 องศา ที่จุดน้ี ไม่ต้องย้ายจุด ขณะที่ จุด D1 

ไป E คือ 70.12 และมุม 79.3 องศา แต่ให้ย้ายจุด 

 

ตารางใส่ค่าจะเป็นดังนี้ (.. หมายถึงค่าที่ไม่ได้มาเกี่ยว) 

 
 

 ใน หน้าใส่ค่าโปรแกรมจะเป็นดังน้ี  จาก D1 ไปท่ีจุด  D 

 

 

 

 

 

 

 

จากจุด ไปท่ีจุด ระยะทาง ม.(Distance) มุมเทียบ(Ref.Angle) หมายเหต ุ

ตะวันออก A 0 0  

A B .. ..  

B C .. ..  

C D1 .. ..  

D1 D 5.2 17.2 ไม่ย้ายจุด 

D1 E 70.12 79.3  

E A’ .. ..  
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  จุดที่เหลือทําตามปรกต ิ

 

 

 

 

 

 

การเพ่ิมจุดระดับ หลังจากปิดวงรอบแล้ว 

 หลังจากทีป่ิดวงรอบแล้ว เป็นการปรับค่าการสํารวจให้ถูกต้องมากขึ้น จึงจะคํานวนจุดระดับ จากจุดของการปิด

วงรอบ 

ดูจากตัวอย่างในตาราง 

 

 
 

จุดปิดวงรอบ จุดระดับ องศา ลิปดา ฟิลิปดา ระยะ ม. ระดับต่าง 

A A001 45 3 8 13.20       9.70 

A A002 20 1 4 11.70 9.80 

B A003 17 3 5 2.15 10.24 

B B001 99 3 33 5.44 10.12 

B B002 45 4 34 12.12 9.66 
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 จุดระดับ A001 จะคํานวนจากจุด A โดยที่มีองศา มุมเปิด จากวงปิด ตามเข็มนาฬิกา  45 องศา 3 ลิปดา 8 ฟิลิป

ดา  ด้วยระยะ 13.2 เมตร และมีระดับ ต่างจากจุด A -0.3 

 

วิธีการใส่ค่า สําหรับ A001 

จะเริ่มจาก จุด สุดท้าย 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      

        เริ่มจาก 1 ก่อน โดยเลือกจุด A เป็นจุดเริ่ม 

และ ที่ 2 มุมเริ่มที่จุด E  

      จากน้ันใส่ระยะ และมุมใหม่ กรณีที่เป็น องศา 

ลิปดา ให้กดที่ปุ่มองศา 
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 กดที่องศา 

 กดตกลง และใส่ค่าระยะ และค่าระดับ 

 

 

 

 

 

 

  กดที่ กระทําจะสร้างจุดใหม่  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
เส้นจุดอื่นๆ ก็ทําแบบน้ีเช่นกัน 


